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Ranghinatore prowisto di un telaio con montanti vertical, su ruote, in cui i bracci racco- 
glitori, ciascuno dotato di una pluralita di ruote stellari, sono di lunghezze diseguali, il 
braccio piu lungo essendo incemierato a uno dei montanti verticali in un punto interme- 
dio, in mode da sporgere oltre detto telaio. Nel funzionamento, i bracci vengono ruotati 
attomo alle intersezioni con i montanti, in modo da formare, in proiezione orizzontale, 
una figura a Y. Con tale disposizione, la prima delle ruote del braccio piu lungo sormonta 
la prima ruota stellare dell'altro braccio, in tal modo garantendo che tutto il materiale 
(erba o fieno) da raccogliere sia effettivamente raccolto. 
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RM 2003 A 0(30493 

DESCRIZIONE im 



NOTARBARTOLO & GERVASI S.p.A. 




a corredo di una domanda di brevetto per invenzipne industriale dal titolo 
"Ranghinatore" 

A nome di: ENOAGRICOLA ROSSI s.r.l. 

con sede in Calzolaro di Umbertide (PG) 

di nazionalita italiana 

Inventore: Adelmo GIOVANNINI 

Depositata il Con il Numero 



Campo deH'invenzione 

La presente invenzione si riferisce a un ranghinatore, e piu in particolare 
si riferisce a una attrezzatura agricola trainata da trattore, per rovesciare 
I'erba dopo il taglio e raggrupparla in cordoni di larghezza regolabile, 
comprendente due bracci di lunghezza diseguale, prowisti di ruote stel- 
lar! di movimentazione dell'erba. 
Stato della tecnica 

Nel campo agricolo, e noto che dopo il taglio di erba, fieno e simili il ma- 
teriale tagliato deve essere rivoltato, per assicurarne una corretta aera- 
zione, e quindi raggruppato in cordoni per facilitarne la raccolta. A tale 
scopo si utilizzano macchinari, detti ranghinatori, comprendenti due 
bracci orizzontali prowisti di ruote raccoglitrici, genericamente disposti a 
V. Tali bracci sono, di norma, mobili sul piano orizzontale per cambiare 
I'ampiezza di apertura della V, in funzione del terreno sul quale si deve 
lavorare, e per portare tali bracci paralleli I'uno airaltro per ridurre 
I'ingombro della macchina durante il trasporto o durante il rimessaggio. 
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On esempio di tali macchine note e descritto nel brevetto statunitense 
5.685.135, nel quale si descrive un ranghinatore trainato prowisto di due 
bracci mobili (ciascuno dotato di una pluralita di ruote, dette "stellari", 
dotate di sottili denti allungati, in forma di bacchetta a curvatura com- 
plessa, per la raccolta e lo spostamento del fieno o dell'erba), incernierati 
ciascuno per una delle proprie estremita a un telaio prowisto di ruote e 
azionabili in rotazione attorno alle cerniere per poter modificare 
I'ampiezza di apertura della V. Questo ranghinatore e caratterizzato dalla 
presenza di meccanismi idraulici per modificare detta ampiezza, disposti 
in modo che ciascuno di essi colleghi un elemento centrale, o timone, a 
uno di detti bracci incernierati. 

Ranghinatori di questo tipo presentano I' inconveniente di lasciare una 
striscia di erba o fieno non rivoltata e non spostata, corrispondente 
airampiezza del telaio a ruote, di larghezza fissa e in genere eccessiva- 
mente ampia. 

Una possibile soluzione, parziale, a questo inconveniente consiste nel 
montare alcune ruote stellari anche sul detto telaio a ruote; con questa 
soluzione, comunque, e necessario dotare il ranghinatore di mezzi per 
alzare o abbassare anche queste ulteriori ruote stellari, oltre a quelle po- 
ste su detti bracci, per adeguare Taltezza delle ruote stesse al terreno da 
trattare o al trasporto, per esempio su strada. Inoltre, la striscia di erba 
lasciata dal ranghinatore rimane comunque troppo larga. 
Breve descrizione deirinvenzione 

La presente invenzione si propone di eliminare questo inconveniente, 
proponendo un ranghinatore di struttura semplice, e tuttavia adattabile 
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facilmente a qualsiasi condizione di terreno e capace di regolare entro 
ampi margini I'ampiezza della striscia, o cordone, di erba o fieno che la- 
scia sul terreno dopo il suo passaggio. 

Tale scopo viene raggiunto prowedendo un ranghinatore trainato com- 
prendente un telaio verticale costituito da due montanti verticali su ruote 
collegati superiormente da una traversa essenzialmente orizzontale, detti 
montanti essendo ciascuno collegato con un giunto a un primo braccio di 
lavoro, anch'esso essenzialmente orizzontale, recante una pluralita di 
ruote stellar! La traversa orizzontale e collegata a un timone trasversale 
genericamente orizzontale, connesso a sua volta a detti primi bracci 
orizzontali per il tramite di un pantografo costituito da due coppie di se- 
cond! bracci, di azionamento. I bracci di una prima coppia sono collegati 
ciascuno per una prima estremita al timone e per una seconda estremita 
a un puntp terminate di detti primi bracci orizzontali, mentre i bracci della 
seconda coppia sono collegati, ciascuno, per una estremita al timone e 
per I'altra a un punto intermedio di uno dei bracci di detta prima coppia, 
le estremita collegate al timone dei bracci di dette prima e seconda cop- 
pia essendo scorrevoli lungo il timone in modo da muovere detti primi 
bracci orizzontali da una posizione di riposo parallela al timone e a que- 
sto vicina, a una posizione di lavoro nella quale i bracci sono divaricati 
rispetto al timone stesso. II ranghinatore qui sopra sommariamente de- 
scritto e caratterizzato dal fatto che (i) uno di detti primi bracci, di lavoro, 
e incemierato a uno di detti montanti del telaio verticale in corrisponden- 
za di una delle proprie estremita, mentre I'altro braccio di lavoro e piu 
lungo del primo ed e incemierato all'altro montante verticale in corri- 
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spondenza di un punto intermedio della propria lunghezza, cosi spor- 
gendo dal montante oltre il punto di incemieramento del primo braccio, 
detti primi bracci, quando in posizione di lavoro, formando, in proiezione 
orizzontale, una figura di Y, (ii) detti montanti verticali del telaio sono 
provvisti ciascuno di un mezzo di traslazione lineare in grado di awicina- 
re o allontanare tra loro le estremita di detti primi bracci prossime al te- 
laio stesso, (iii) detti primi bracci di lavoro orizzontali recanti le ruote 
stellari sono costituiti dairassemblaggio di un numero variabile a volonta 
di moduli, (iv) detti giunti di collegamento tra montanti verticali del telaio 
e bracci orizzontali recanti le ruote stellari sono giunti a crociera, in grado 
di consentire movimenti del bracci in senso verticale e orizzontale, (v) 
detto timone reca mezzi per comandare il movimento di detti primi bracci 
orizzontali, per il tramite di detto pantografo, dalla posizione di riposo alia 
posizione di lavoro e viceversa. 

Detti mezzi di traslazione lineare per rawicinamento e rallontanamento 
tra loro delle estremita prossime al telaio dei bracci recanti le ruote stella- 
ri possono essere costituiti da gruppi a comando oleodinamico o, in al- 
ternativa, a comando meccanico. 

In una prima realizzazione deirinvenzione, i mezzi per comandare il mo- 
vimento di detti primi bracci da una posizione di lavoro a una posizione di 
riposo, sono costituiti da un gruppo a comando oleodinamico; in un'altra 
realizzazione, detti mezzi per comandare il movimento di detti bracci so- 
no costituiti da un gruppo a comando meccanico. 

Detti mezzi di traslazione lineare in grado di awicinare o allontanare tra 
loro le estremita di detti primi bracci prossime al telaio stesso sono prefe- 
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ribilmente costituiti da pistoni oleodinamici, ma comunque possono esse- 
re costituiti da elementi meccanici. 
Descrizione dettaaliata deirinvenzione 

La presente invenzione verra ora descritta in maggior dettaglio in rela- 
zione a una sua possibile realizzazione mostrata, a puro titolo esemplifi- 
cativo e non limitativo, nelle accluse tavole di disegno, in cui: 

- Figura 1 rappresenta una vista frontale schematica del ranghinatore 
secondo I'invenzione; 

- Figura 2 rappresenta una vista schematica in pianta del ranghinatore 
secondo I'invenzione. 

Facendo riferimento a entrambe le Figure, il ranghinatore secondo la 
presente invenzione comprende un telaio verticale 10 essenzialmente 
costituito da una traversa 11, genericamente orizzontale, collegata a due 
montanti, 12 e 13, genericamente verticali, prowisti di ruote 14 e 15; cia- 
scuno dei montanti sorregge, per il tramite di snodi rispettivamente 16 e 
17, uno dei bracci orizzontali 21 e 22, ciascuno dei quali e dotato di una 
pluralita di ruote stellate, 23 e 24. Uno dei bracci orizzontali 21 , 22 e piu 
lungo deiraltro ed e incernierato al relativo montante 12, 13 non in corri- 
spondenza di una estremita (come I'altro, in E10) ma a una certa distan- 
za da tale propria estremita E9, cosi da sporgere oltre la traversa 11; in 
tal modo (come si vede nelle Figure) almeno una delle ruote stellate ter- 
minali del braccio piu lungo (in Fig. 2 la ruota 23 del braccio 21) si trova 
a sormontare, almeno una delle ruote terminali collegate airaltro braccio 
(in Fig. 2 la ruota 24 del braccio 22); nel funzionamento, questo sor- 
monto consente di rovesciare e rimuovere tutto il materiale, erba fieno e 
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simili, su cui il ranghinatore e passato. 

La traversa 11 reca, al proprio centro, un asse genericamente orizzon- 
tale 20, detto anche timone, il quale viene collegato tramite la sua estre- 
mita 25 a un mezzo di traino, per esempio un trattore (non mostrato). Su 
tale asse 20 possono scorrere, comandate da dispositivi di azibnamento 
33 disposti sul timone 20, le estremita E7 ed E8 dei bracci 24, 24', le cui 
altre estremita E4 ed E6 sono collegate in modo snodato a un punto in- 
termedio dei bracci 24, 24', le cui estremita E5, E6 sono collegate ai 
bracci 21 e 22, in prossimita delle estremita libere di questi ultimi. Con un 
tale meccanismo, facendo scorrere lungo ii timone 20 le estremita E7, 
E8 dei bracci 24, 24', si pud allontanare o awicinare al timone le estre- 
mita libere dei bracci 21 e 22, in tal modo modificando la distanza D tra 
tali estremita libere e quindi allargando o restringendo I'ampiezza di 
azione del ranghinatore. 

Le coppie E1 , E2 ed E7, E8 formano ciascuna una slitta che scorre lun- 
go il timone 20, o lungo un tubolare (non mostrato) a questo collegato. 
I montanti 12 e 13 recano, inoltre, mezzi di azionamento 31 e 32, per 
esempio di tipo oleodinamico, collegati rispettivamente ai bracci 21 e 22, 
alio scopo di awicinare, o allontanare, tra di loro le parti dei bracci 21 e 

22 prossimali alia traversa 11, per aumentare o diminuire la distanza d 
tra dette parti dei bracci 21 e 22 e quindi la sovrapposizione tra le ruote 

23 e 24; e possibile in tal modo regolare I'ampiezza del cordone di mate- 
riale, erba o fieno e simili, mosso, rovesciato e accumulato nel movi- 
mento del ranghinatore. 
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RIVENDICAZIONI RM 2003 A 00 

1. Ranghinatore comprendente un telaio verticale (10) costituito da due 
montanti verticali (12, 13) su ruote (14, 15) collegati superiormente da 
una traversa essenzialmente orizzontale (11), ciascuno di detti mon- 
tanti essendo collegato, per il tramite di un giunto (16, 17), a un primo 
braccio di lavoro (21, 22), anch'esso essenzialmente orizzontale, re- 
cante una pluralita di ruote stellari (23, 24) uniformemente distribuite 
secondo la lunghezza di detti bracci di lavoro, la traversa orizzontale 
essendo collegata a un timone trasversale (20) genericamente oriz- 
zontale, connesso a sua volta a detti primi bracci orizzontali per il 
tramite di un pantografo costituito da due coppie di secondi bracci, di 
azionamento, i bracci (24, 24') di una prima coppia essendo collegati 
ciascuno per una prima estremita (E7, E8) al timone (20) e per una 
seconda estremita (E5, E6) a un punto terminale di detti primi bracci 
orizzontali (21, 22), mentre i bracci (23, 23 , )"della seconda coppia so- 
no collegati, ciascuno, per una estremita (E1 , E2) al timone e per 
I'altra (E3, E4) a un punto intermedio di uno dei bracci di detta prima 
coppia, le estremita (E1, E2, E7, E8) dei bracci di dette prima e se- 
conda coppia essendo scorrevoli lungo il timone in modo da muovere 
detti primi bracci orizzontali (21 , 22) da una posizione di riposo pa- 
rallel al timone e a questo vicina, a una posizione di lavoro nella 
quale i bracci sono divaricati rispetto al timone stesso, caratterizzato 
dal fatto che (i) uno di detti primi bracci (21, 22), di lavoro, e incernie- 
rato a uno di detti montanti (12, 13) del telaio verticale (10) in corri- 
spondenza di una delle proprie estremita, mentre I'altro braccio di la- 
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A. I 



voro e piu lungo del primo ed e incernierato airaltro montante verti 
cale in corrispondenza di un punto intermedio della propria lunghez- 
za, cosi sporgendo dal montante oltre il punto di incemieramento del 
primo braccio, detti primi bracci, quando in posizione di lavoro, for- 
mando, in proiezione orizzontale, una figura di Y, (ii) detti montanti 
verticali (12, 13) del telaio (10) sono prowisti ciascuno di un mezzo di 
traslazione lineare (31, 32) in grado di awicinare o allontanare tra lo- 
ro le estremita di detti primi bracci prossime al telaio stesso, cosi mo- 
dificando la distanza d, (iii) detti primi bracci di lavoro (21, 22) oriz- 
zontali recanti le ruote stellari (23, 24) sono costituiti 
dairassemblaggio di un numero variabile a volonta di moduli, (iv) detti 
giunti di collegamento (16, 17) tra montanti verticali (12, 13) del telaio 
(10) e bracci orizzontali (21, 22) recanti le ruote stellari (23, 24) sono 
giunti a crociera, in grado di consentire movimenti del bracci (21 , 22) 
in senso verticale e orizzontale, (v) detto timone (20) reca mezzi (33) 
per comandare il movimento di detti primi bracci orizzontali, per il 
tramite di detto pantografo, dalla posizione di riposo alia posizione di 
lavoro e viceversa. 
2. . Ranghinatore secondo la rivendicazione 1, in cui le ruote stellari (23, 
24) poste sul braccio di lavoro piu lungo deiraltro e sporgenti oltre 
detta traversa orizzontale (11) sono disposte davanti alle corrispon- 
denti sul braccio piu corto, in modo da sovrapporsi a queste ultime. 
3. Ranghinatore secondo la rivendicazione 2, in cui detta sovrapposi- 
zione e perlomeno parziale. 




9 



4566PTIT NOTARBARTOLO & GERVASI S.p.A. 

4. Ranghinatore secondo la rivendicazione 1 , in cui detti mezzi (31 , 32) 
sono costituiti da un gruppo a comando oleodinamico. 

5. Ranghinatore secondo la rivendicazione 1, in cui detti mezzi (31, 32) 
sono costituiti da un gruppo a comando meccanico. 

6. Ranghinatore secondo la rivendicazione 1 , in cui detti mezzi (33) per 
comandare il movimento di detti primi bracci (21, 22), di lavoro, sono 
costituiti da un gruppo a comando oleodinamico. 

/GM 

Per ENOAGRICOLA ROSSI Sri 

t 

II Mandatario 
f; Dr. Giulio Mariani 
della NOTARBARTOLO & GERVASI SPA 
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